R: ES485 Abschlusswiederstand

 LED (Reset): Im Betrieb blinkt die LED im
Sekundentakt.

2

 LED (MODE): Grin leuchtet im Betrieb
L permanent wenn 10 Bus in betrieb, ROT leuchtet
im Fehlerfall.
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* KNX: Steuerung bendétigt immer eigene 24V
Spannungsversorgung.

Benutzer: root
Passwort: easy-master
PWR IP-Adresse: 192.168.1.100

» Steuerung zurlucksetzen: Reset Taster 30s
— . O dricken bis LED nicht mehr blinkt, Taster
LAN USB €. . loslassen, Steuerung startet neu.

@
RESET

Wichtig: Bei Reset werden samtliche
S Einstellungen und Daten zuriickgesetzt
(Projekt, Passwort, IP, Logger usw.).

230v~

Technische Dokumentation finden Sie unter: http://doc.nmi-master.at/em_doc/em_control/em_control-rO2.html
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A EM-ESXI-4A0 A
Um die Parameter des Moduls zu andern, klicken Sie in der Hardwarekonfiguration Easy-Master Bus mit der rechten Maustaste auf das Modul und
wahlen Sie Parameter aus dem Popupmendl.
8 analoge Eingange universal: Folgende Einstellungen sind mdglich: 0-10V [1mV], Widerstand 0...6.553,5 Ohm (Messbereich 0...6 kOhm), PT1000
[0,1°C], NI1000 [0,1°C], NI1000TK5000, 0,1°C], PT100 [0,1°C], KTY81-110 [0,1°C], KTY81-210 [0,1°C], DIGITAL
B 4 analoge Ausgange 0-10V: Folgende Einstellungen sind mdglich: 0-10000 mV, 0-100%, 0-10V B
Hinweise: 0 Voltklemmen sind intern verbunden und mussen nur einmal angeschlossen werden. Bei analogen Ein- und Ausgangen wird empfohlen die O
Voltleitung (C...) aus Genauigkeitsgriinden anzuschlie3en. Bei Widerstandsmessung muss auf Grund der sehr kleinen Messstrome der Sensor
— unbedingt direkt mit der zugeordneten OV Klemme verbunden werden und es darf keine Verbindung zu einem anderen OV Potential erfolgen. —
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A : : A
(EADI-4X1-2A0-U-2D0O-R -H mit Handbedienung)
Um die Parameter des Moduls zu &ndern, klicken Sie in der Hardwarekonfiguration Easy-Master Bus mit der rechten Maustaste auf das Modul und
| wéahlen Sie Parameter aus dem Popupmenti. ||
8 analoge Eingédnge universal: Folgende Einstellungen sind moglich: 0-10V [1mV], Widerstand 0...6.553,5 Ohm (Messbereich 0...6 kOhm), PT1000
[0,1°C], NI1000 [0,1°C], NI1000TK5000, 0,1°C], PT100 [0,1°C], KTY81-110 [0,1°C], KTY81-210 [0,1°C], DIGITAL
B 4 analoge Ausgange 0-10V: Folgende Einstellungen sind mdglich: 0-10000 mV, 0-100%, 0-10V B
Hinweise: 0 Voltklemmen sind intern verbunden und missen nur einmal angeschlossen werden. Bei analogen Ein- und Ausgangen wird empfohlen die O
H Voltleitung (C...) aus Genauigkeitsgriinden anzuschlie3en. Bei Widerstandsmessung muss auf Grund der sehr kleinen Messstrome der Sensor H
unbedingt direkt mit der zugeordneten OV Klemme verbunden werden und es darf keine Verbindung zu einem anderen OV Potential erfolgen.
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) EM-E8-DO-R )
(EM-E8-DO-R-H mit Handbedienung)
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